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Planimetria STATO PROGETTO IN VARIANTE

SUPERFICIE A PARCHEGGIO
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Calcolo Volume Virtuale
SUL. x Havirt (=3,00m1)
Volume Virtuale totale= 5.625,30me
Parcheggi per sosta stanziale
non inferiore 10 me / 100me del Vvirt = 563 mq
35ma/ 100ma Sul tot. = 1.875,10 ma /100x 35 = 656,29mq
. post auto =656,29 / 25 = numero 27 posti auto
i =27 = numero27
supert. a parcheggio = 657,45mq > 656,29mq
neggi per i izzato / progetto in variante
TO IN VARIANTE
21p08TI AUTO 27pOSTI AUTO
di cui 10 ubicati neNEDIFICIO C di cul’5 ubicati neEDIFICIO C
2nellinterrato dellEDIFICIO € 2nel resede EDIFICIO A ( PARCHEGGIO 01)
9ol parcheggio P1 9 nol resodo EDIFICIO B ( PARCHEGGIO 02)
2nel resede EDIFICIO C ( PARCHEGGIO 04)
9 nel resede EDIFICIO C ( PARCHEGGIO 05)

Estratto TAVOLA 08_STATO FUTURO INQUADRAMENTO

Verifica superfici a parcheggio di progetto

tavola approvata nella VARIANTE AL PIANO ATTUATIVO P.LU. CON RELATIVO PAP.M.A.A.
APPROVATI CON DELIBERAZIONE DELLA GIUNTA COMUNALE n.84/2010

E SUCCESSIVA VARIANTE APPROVATA CON DELIBERAZIONE DI C.C. n.23 del 10/04/2019
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Variante al P.I.U.

'VARIANTE AL PIANO ATTUATIVO P.L.U. CON RELATIVO P.AP.MAA.
APPROVATI CON DELIBERAZIONE DELLA GIUNTA COMUNALE n.84/2010
E SUCCESSIVA VARIANTE APPROVATA CON DELIBERAZIONE DI C.C. n.23 del 10/04/2019
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